Chapitre 05 — Les qutils de |]a mécanique classique \

| — Référentiels et mouvements

= Référentiels usuels :

Héliocentrique
En mouvement
autour du Soleil

En mouvement
autour de la Terre

En mouvement au
voisinage du sol
terrestre

% Mouvement d’un point G :

Vecteur position dérivée dérivée
— primitive . dOG(t primitive . dv(t)
06 — B(t) = dt( ) primitive () = %

=% Nature des mouvements :

J—

d = constante

La direction de
d(t)est quelconque

% Quantité de mouvement :
La quantité de mouvement p(t) d’un point de masse m et de vitesse ¥(t) est définie par :

Avecmenkg,v(t)enm.s tetp(t)enkg.m.s™1

Il — Les lois de la dynamique newtonienne

=% Premiére loi de Newton (principe d’inertie) :

= Deuxiéme loi de Newton (principe fondamental de la dynamique) :

= Troisiéme loi de Newton:

Deux corps A et B en interaction exercent I'un sur I'autre des forces opposées :




